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前  言 

本文件按GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规则起草。 

本文件代替JT/T 378—2014《汽车驾驶培训模拟器》。本标准与JT/T 378—2014相比，主要技术变

化如下： 

——修改了汽车驾驶培训模拟器、驾驶座舱系统、视景系统、动感模拟装置的定义（见3.1、3.2、

3.3、3.4，2014年版的3.1、3.2、3.3、3.4）； 

——增加了模拟训练计时终端、虚拟现实、虚拟现实头戴式显示设备的定义（见3.5、3.6、3.7）； 

——合并修改了非互动型汽车驾驶培训模拟器（I级）的分类要求，删除了挡位锁止机构的要求（见

4.2，2014年版的第4章、5.1.3）； 

——合并了互动型汽车驾驶培训模拟器（II级）的分类要求，（见4.3，2014年版的第4章、5.1.4）； 

——合并修改了动感型汽车驾驶培训模拟器（III级）的分类要求，增加了驾驶人操作部件动感模

拟的要求（见4.4，2014年版的第4章、5.1.5）； 

——修改了导线颜色应满足的标准要求（见5.1.4，2014年版的5.2.1.6）； 

——修改了操纵机件噪声要求（见5.6，2014年版的5.5.1）； 

——删除了电磁兼容性要求（见2014年版的5.5.4）； 

——修改了振动适应性要求（见5.7，2014年版的5.5.5）； 

——修改了各型汽车驾驶培训模拟器的基本结构组成要求，增加了虚拟现实头戴式显示设备、模拟

训练计时终端、辅助训练智能组件的组成要求，调整了各型汽车驾驶培训模拟器相关组成部件

的配置要求（见6.1、表1，2014年版的5.2.1.1、表1）； 

——修改了车门的要求（见6.2.1，2014年版的5.2.2）； 

——修改了座椅的要求（见6.2.2，2014年版的5.2.6）； 

——修改了安全带的要求，增加了设置安全带警示标志的要求（见6.2.3、7.2.3，2014年版的5.2.5）； 

——修改了后视镜的要求（见6.2.4、7.4.1.3，2014年版的5.2.3）； 

——修改了离合器踏板的要求（见6.2.5，2014年版的5.2.9）； 

——修改了变速器操纵杆的要求（见6.2.9，2014年版的5.2.13）； 

——修改了驻车制动操纵装置的要求（见6.2.10，2014年版的5.2.11）； 

——修改了仪表盘的要求，增加了虚拟仪表盘形式的要求（见6.2.11，2014年版的5.2.14）； 

——增加了喇叭按钮、点火开关、刮水器开关、照明灯开关的要求（见6.2.12、6.2.13、6.2.14、

6.2.16）； 

——修改了信号灯开关、扬声器的要求，增加了耳机音量、连续佩戴耳机时间的要求（见6.2.17、

6.2.18，2014年版的5.2.15、5.2.7）； 

——增加了视景系统配置要求（见6.3.1）； 

——修改了单视景显示屏（幕）、多视景显示屏（幕）的要求，调整了显示图像分辨率、多视景投

影显示画面水平视景角度的要求（见6.3.2、6.3.3，2014年版的5.2.18、5.2.19、5.3.18）； 

——增加了虚拟现实头戴式显示设备、辅助训练智能组件、模拟训练计时终端的要求（见6.3.4、

6.4.2、6.5.2）； 

——修改了传感系统为驾驶操作信息记录系统（见6.5.1，2014年版的5.2.16）； 
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——修改了各型汽车驾驶培训模拟器功能要求，删除了单视景显示、多视景显示、驾驶培训计时器

接口的功能要求，增加了未规范使用安全带报警、交通环境声音模拟、教学项目与教学内容、

培训过程信息记录与传输、培训计时管理的功能要求，调整了各型汽车驾驶培训模拟器功能配

置要求（见7.1、表3，2014年版的5.3.1、表2、5.3.28）； 

——修改了启动、熄火、离合、转向、行车制动、驻车制动、换挡的功能要求（见7.2.1、7.2.2、

7.2.4、7.2.5、7.2.6、7.2.7、7.2.9，2014年版的5.3.2、5.3.3、5.3.6、5.3.5、5.3.7、5.3.8、

5.3.10）； 

——修改了照明、信号灯光变化的功能要求（见7.2.12，2014年版的5.3.17）； 

——修改了教学项目与教学内容、驾驶场景的要求，增加了夜间驾驶、预见性驾驶和应急处置能力

的教学内容，调整了教学内容相应的驾驶场景要求和功能要求（见7.3、7.4.1.1、表4，2014

年版的5.4、表3）； 

——修改了驾驶视景的功能要求，增加了车辆前方空间标尺功能、空中俯视观察、汽车模型部件透

明化的功能要求（见7.4.1.4、7.4.1.5、7.4.1.6，2014年版的5.3.18、附录A.1）； 

——修改了语音引导的功能要求，增加了语音识别功能要求（见7.4.3，2014年版的5.3.23）； 

——修改了模拟器动感运动的功能要求（见7.5.1，2014年版的5.2.17、5.3.22）； 

——修改了操作响应实时性要求（见7.5.3，2014年版的5.3.19）； 

——增加了培训过程信息记录与传输、培训计时管理的功能要求（见7.6.1、7.6.2）； 

——修改了驾驶过程评价的功能要求，增加了评价结果应用的要求（见7.6.3，2014年版的5.3.27）； 

——修改了外观和结构的试验方法，修改了单视景和多视景显示屏（幕）、动感模拟装置的试验方

法，增加了虚拟现实头戴式显示设备、模拟训练计时终端的试验方法（见8.1，2014年版的6.2）； 

——修改了操纵机件噪声的试验方法（见8.5，2014年版的6.4.1）； 

——修改了振动适应性的试验方法（见8.6、表6，2014年版的6.4.5）； 

——修改驾驶模拟器系统功能试验方法，增加了教学项目与教学内容、动力特性与动感运动、培训

过程信息记录、计时管理、驾驶过程回放和评价的功能试验要求（见8.7.2、8.7.4.1、8.7.5，

2014年版的6.3）； 

——修改了驾驶视景与语音引导功能试验要求，增加了动态场景配置功能、语音引导功能试验要求

（见8.7.3.1、8.7.3.2，2014年版的6.3.5、6.3.7）； 

——删除了驾驶模拟系统接口的功能试验要求（见2014年版的6.3.8）； 

——删除了电磁兼容性及高温、低温和湿度的试验方法（见2014年版的6.4.4、6.4.6）； 

——修改了驾驶培训模拟器各类检验项目要求（见9.1.2、表7，2014年版的7.1.2、表6）； 

——修改了型式检验的情形（见9.2.1，2014年版的7.2.1）； 

——修改了附录A汽车驾驶模拟器驾驶场景设计要求，修改了视景中道路交通标志和标线的要求，

增加了教学视频的要求（见A.3、A.8，2014年版的A.4）； 

——修改了附录B汽车驾驶模拟器驾驶训练基本错误操作项目（见附录B，2014年版的附录B）； 

——删除了附录C汽车驾驶模拟器与驾驶培训计时器的接口说明（见2014年版的附录C）。 

本文件由交通运输部运输服务司提出。 

本文件由全国道路运输标准化技术委员会（SAC/TC 521）归口。 

本文件起草单位: 交通运输部公路科学研究院、武汉理工大学、北京千种幻影科技有限公司、杭州

拓叭吧科技有限公司、多伦科技股份有限公司。 

本文件主要起草人: 曾诚、吴初娜、孟兴凯、高嵩、蔡凤田、吴超仲、夏鸿文、王雪然。 

本文件所代替标准的历次版本发布情况为： 

——JT/T 378—1998； 

——JT/T 378—2005； 
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——JT/T 378—2014。 
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   汽车驾驶培训模拟器 

1 范围 

本文件规定了汽车驾驶培训模拟器的分类、基本要求、结构要求、功能要求、试验方法、检验规则

及标志、包装、运输和储存。 

本文件适用于汽车驾驶培训模拟器的生产和检验。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 191 包装储运图示标志 

GB/T 2423.48 环境试验 第2部分: 试验方法 试验Ff:振动 时间历程和正弦拍频法 

GB/T 4026 人机界面标志标识的基本和安全规则 设备端子、导体终端和导体的标识 

GB 4094 汽车操纵件、指示器及信号装置的标志 

GB/T 5095.2 电子设备用机电元件 基本试验规程及测量方法 第 2部分:—般检查、电连续性 

和接触电阻测试、绝缘试验和电力应力试验 

GB 5768.2 道路交通标志和标线 第 2部分：道路交通标志 

GB 5768.3 道路交通标志和标线 第 3部分：道路交通标线 

GB 5768.4 道路交通标志和标线 第 4部分：作业区 

GB 5768.5 道路交通标志和标线 第 5部分: 限制速度 

GB 5768.6 道路交通标志和标线 第 6部分：铁路道口 

GB 5768.7 道路交通标志和标线 第 7部分：非机动车和行人 

GB 5768.8 道路交通标志和标线 第 8部分：学校区域 

GB/T 38259 信息技术 虚拟现实头戴式显示设备通用规范 

JT/T 916 道路运输驾驶员 特殊环境与情境下安全驾驶技能培训与评价方法 

JT/T 1302.1 机动车驾驶员计时培训系统 第 1部分：计时终端技术要求 

    JTG D20 公路路线设计规范 

3 术语与定义 

下列术语和定义适用于本文件。 

3.1  

汽车驾驶培训模拟器 automobile driving training simulator  

具有汽车驾驶操作、感觉和体验功能的教学、培训仿真装置。 
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3.2  

驾驶座舱系统 driving cockpit system 

具有与所模拟的汽车驾驶室驾驶操作工位相似的空间，由汽车驾驶操纵机件、仪表、座椅、后视镜、

安全带等实车件或仿真件组成的统一体。 

3.3  

视景系统 visual scene system 

提供给学员在驾驶汽车时的场景感觉和体验功能的统一体，一般由视景软件、播放器及显示屏或虚

拟现实头戴式显示设备等显示部件组成。 

3.4  

动感模拟装置 Motion simulation device 

提供给学员在驾驶汽车时的车辆振动感觉和体验的系统，一般由液压平台运动系统或电动平台运动

系统、振动座椅或过载座椅等组成。 

3.5  

模拟训练计时终端 Time recording terminal for simulation training 

用于采集、存储和传输学员参加模拟驾驶训练中的教学内容、培训时长，以及教练员教学信息等的

终端设备。 

[来源：JT/T 1302.1—2019，3.1.3] 

3.6  

虚拟现实 Virtual reality 

采用以计算机为核心的现代高科技手段生成的逼真的视觉、听觉、触觉等多感官一体化的数字化人

工环境，用户借助一些输入、输出设备，采用自然的方式与虚拟世界的对象进行交互，相互影响，从而

产生亲临真实环境的感觉和体验。 

[来源：GB/T 38259—2019，3.1] 

3.7  

虚拟现实头戴式显示设备 Virtual reality head-mounted display device 

佩戴在用户头部并提供给用户虚拟现实感觉和体验的装备。 

4 分类 

4.1 按照模拟器显示系统的呈现方式及运动能力划分为非互动型（Ⅰ级）、互动型(Ⅱ级)和动感型(Ⅲ

级)。 

4.2 非互动型汽车驾驶培训模拟器（Ⅰ级）应满足以下分类特征要求： 

a) 有座舱系统和独立显示可用于引导汽车驾驶操作的视景系统，视景显示不随模拟驾驶操作而变

动； 
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b) 其操纵机件的相对位置应与所模拟的汽车一致，操纵机件的操纵力度应接近所模拟的汽车，操

纵机件性能应工作可靠、操作灵活、低噪声。 

4.3 互动型汽车驾驶培训模拟器(Ⅱ级)应满足以下分类特征要求： 

a) 有座舱系统和互动的视景系统，视景显示跟随模拟驾驶操作而变动； 

b) 其操纵机件的相对位置应与所模拟的汽车一致，操纵机件的操纵力度应接近所模拟的汽车或与

所模拟的汽车一致，操纵机件性能应工作可靠、操作灵活、低噪声； 

c) 有错误驾驶操作提示和记录功能。 

4.4 动感型汽车驾驶培训模拟器(Ⅲ级)应满足以下分类特征要求： 

a) 具有4.3要求的所有功能； 

b) 有动感模拟装置，能对驾驶人操作部件进行动感模拟，且能对座舱整体进行动感效果模拟。 

5 基本要求 

5.1 外观 

5.1.1 汽车驾驶培训模拟器表面不应有明显的凹痕、划伤、裂缝、变形和污染等，表面涂镀层应均匀，

不应起泡、龟裂、脱落和磨损，金属零部件不应有锈蚀及其他机械损伤。 

5.1.2 汽车驾驶培训模拟器的零部件应满足以下要求： 

a) 紧固无松动，开关、键盘、按钮和操纵机件的控制应灵活可靠； 

b) 图形标志应端正清晰； 

c) 驾驶座舱系统的零部件可采用相应的汽车部件。 

5.1.3 连接器开关和插座的技术性能应符合 GB/T 5095.2 的要求，所有接插点均应保持电接触良好，

并具有互换性。 

5.1.4 连接导线应采用扁馈线或软绞线，导线端应有标号，标号应清晰、牢固、不脱色，导线的功能

用不同的颜色区分，导线颜色应符合 GB/T 4026 的规定。 

5.2 工作环境 

温度 10℃～35℃，相对湿度 20%～80%。 

5.3 工作电源 

工作电源要求： 

a) 采用市供电压 220×(1±10%)V、380×(1±5%)V，50Hz±2Hz； 

b) 电气线路工作电压应小于 30V； 

c) 电源开关、熔断器应有明显标记。 

5.4 绝缘电阻 

    绝缘电阻应大于 20MΩ。 

5.5 抗电强度 

应能承受 1500V、50Hz 的电压。 

5.6 操纵机件噪声 

    驾驶操作时，汽车驾驶培训模拟器的操纵、运动机件无刺耳的声音。 
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5.7 振动适应性 

汽车驾驶培训模拟器在承受8.6的振动试验后，应满足以下要求： 

a) 无永久性结构变形，无零部件损坏； 

b) 无电气故障，紧固部件无松脱现象，插头、通信接口等接插件无脱落或接触不良现象； 

c) 记录功能、显示功能等功能正常。 

6 结构要求 

6.1 基本结构组成 

各型汽车驾驶培训模拟器的基本结构组成应符合表 1的要求。 

表 1 各型汽车驾驶培训模拟器的基本结构组成 

序号 结构组成部件 非互动型(Ⅰ级) 互动型(Ⅱ级) 动感型(Ⅲ级) 

1 

驾驶 

座舱 

系统 

车门 ○ ○ ○ 

2 座椅 √ √ √ 

3 安全带 √ √ √ 

4 后视镜 ○ √ √ 

5 
离合器

踏板 

模拟手动挡变速器 √ √ √ 

模拟自动挡变速器 × × × 

6 制动踏板 √ √ √ 

7 加速踏板 √ √ √ 

8 转向盘 √ √ √ 

9 变速器操纵杆 √ √ √ 

10 驻车制动操纵装置 √ √ √ 

11 仪表盘 √ √ √ 

12 喇叭按钮 √ √ √ 

13 点火开关 √ √ √ 

14 刮水器开关 √ √ √ 

15 空调开关 ○ ○ ○ 

16 照明灯开关 √ √ √ 

17 信号灯开关 √ √ √ 

18 扬声器 √ √ √ 

19 
视景 

系统 

单视景显示屏（幕） √ ○ ○ 

20 多视景显示屏（幕） × ○ ○ 

21 虚拟现实头戴式显示设备 × ○ ○ 

22 
动感模拟

装置与辅

助训练智

能组件 

动感模拟装置 × × √ 

23 辅助训练智能组件 × ○ ○ 
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表 1 各型汽车驾驶培训模拟器的基本结构组成（续） 

序号 结构组成部件 非互动型(Ⅰ级) 互动型(Ⅱ级) 动感型(Ⅲ级) 

24 
培训过程

信息记录

系统 

驾驶操作信息记录系统 ○ √ √ 

25 模拟训练计时终端 √ √ √ 

注：“√”表示必备；“○”表示可选，“×”表示无须具备。 

6.2 驾驶座舱系统 

6.2.1 车门 

6.2.1.1 各型汽车驾驶培训模拟器座舱宜配置车门。 

6.2.1.2 车门可为单侧或双侧两种，应采用硬质材料，表面应光滑，启闭自如。 

6.2.2 座椅 

座椅应可调节高度和前后距离。 

6.2.3 安全带 

6.2.3.1 座椅应配置三点腰肩式安全带，安全带束具有自动收卷功能。 

6.2.3.2 座椅附近的醒目位置应设置安全带警示标志。 

6.2.4 后视镜 

6.2.4.1 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应配置后视镜。后视镜应包括左后视镜、右后视镜，分

别位于座舱两侧，可采用实物或虚拟形式。 

6.2.4.2 实体后视镜应为凸面镜，可调节角度。 

6.2.5 离合器踏板 

6.2.5.1 模拟手动挡变速器的，应配置离合器踏板；模拟自动挡变速器的，无须配置离合器踏板。 

6.2.5.2 离合器踏板总行程应在 50mm～120mm 范围内。 

6.2.5.3 踏板力应在 20N～150N 范围内。 

6.2.6 制动踏板 

6.2.6.1 制动踏板最大行程在 50mm～135mm 范围内。 

6.2.6.2 踏板力应在 100N～500N 范围内。 

6.2.7 加速踏板 

6.2.7.1 加速踏板总行程应在 50mm～l00mm 范围内。 

6.2.7.2 踏板力应在 20N～100N 范围内。 

6.2.8 转向盘 

6.2.8.1 转向盘的最大切向力应在 30N～120N 范围内。 

6.2.8.2 转向盘的游离间隙应不超过±5º。 

6.2.8.3 转向盘不断转动时，力矩应不断变化。转向盘应具有力反馈功能，可以自动回位。 
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6.2.9 变速器操纵杆 

6.2.9.1 模拟手动挡变速器时，应设置前进挡、倒车挡和空挡，前进挡应不少于 4个；模拟自动挡变

速器时，应设置前进挡、倒车挡、空挡和驻车挡。 

6.2.9.2 应根据挡位类别（手动/自动/手、自动一体）合理标示挡位。 

6.2.9.3 应有挡位锁止机构。模拟手动挡变速器的，挡位锁止机构应受离合器踏板控制，离合器踏板

与挡位锁止机构应可靠；模拟自动挡变速器的，驻车挡应受制动踏板控制。 

6.2.9.4 变速器操纵杆的操纵力应在 1ON～50N 范围内。 

6.2.10 驻车制动操纵装置 

6.2.10.1 采用驻车制动器操纵杆形式的，操纵杆拉力应在 20N～100N 范围内。 

6.2.10.2 采用驻车制动器脚踏板形式的，踏板的设置位置应与所模拟汽车一致，踏板力应在 100N～

500N 范围内。 

6.2.11 仪表盘 

6.2.11.1 视景显示屏尺寸大于 29in 的，可采用虚拟仪表盘形式。 

6.2.11.2 仪表盘中应设有驻车制动指示灯、左右转向指示灯、远光指示灯、安全带指示灯。 

6.2.11.3 互动型与动感型驾驶模拟器的仪表盘中应设置车速表、发动机转速表、燃料量指示表和发动

机冷却液温度指示表。 

6.2.11.4 模拟指针式仪表工作时，指针应平稳、无跳动或卡滞；不工作时，应回至零位。 

6.2.12 喇叭按钮 

喇叭按钮应工作正常，标示应符合GB 4094的要求。 

6.2.13 点火开关 

点火开关应可调节，标示应符合GB 4094的要求。 

6.2.14 刮水器开关 

刮水器开关应可调节，标示应符合GB 4094的要求。 

6.2.15 空调开关 

6.2.15.1 各型汽车驾驶培训模拟器座舱宜配置空调开关。 

6.2.15.2 配置有空调开关的，空调开关应可调节，标示应符合 GB 4094 的要求。 

6.2.16 照明灯开关 

应包括远、近光灯开关和雾灯开关，标示应符合GB 4094的要求。 

6.2.17 信号灯开关 

应包括转向信号灯开关、危险警告信号灯开关、示廓灯开关，标示应符合GB 4094的要求。 

6.2.18 扬声器 

6.2.18.1 扬声器应可调节音量大小。 

6.2.18.2 扬声器可为耳机，学员连续佩戴耳机训练的时间超过 60min 时系统应自动进行健康提示。 
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6.3 视景系统 

6.3.1 视景系统配置 

6.3.1.1 非互动型汽车驾驶培训模拟器应配置单视景显示屏（幕）；互动型和动感型汽车驾驶培训模

拟器可配置单视景显示屏（幕），宜配置多视景显示屏（幕）或虚拟现实头戴式显示设备。 

6.3.1.2 单视景显示屏（幕）和多视景显示屏（幕）可采用投影视景显示或显示屏显示。 

6.3.2 单视景显示屏(幕) 

6.3.2.1 采用投影视景显示的，屏幕尺寸应不小于 100in，投影显示画面的水平视景视角应大于 70°；

采用显示屏显示的，视景显示屏尺寸应不小于 25in，单视景显示画面的水平视景视角应大于 50°。 

6.3.2.2 视景画面显示速率不小于每秒 30 帧，显示图像分辨率应不低于 1024（像素）×768（像素）。 

6.3.3 多视景显示屏(幕) 

6.3.3.1 带有两个及以上显示屏（幕）的多视景显示设备，显示屏（幕）采用直接拼接的方式，显示

通道数应为奇数。各通道的图像拼接应无明显变形且同步误差不大于 50 ms。 

6.3.3.2 采用投影视景显示的，其主视景显示屏幕尺寸应不小于 100 in，投影显示画面的水平视景视

角应大于 120°；采用显示屏显示的，其主视景显示屏尺寸应不小于 25 in，多视景显示画面的水平视

景视角应大于 120°。 

6.3.3.3 视景画面显示速率不小于每秒 30 帧，显示图像分辨率应不低于 1024（像素）×768（像素），

显示色彩不低于 32位真彩。 

6.3.4 虚拟现实头戴式显示设备 

6.3.4.1 应符合 GB/T 38259 的要求，单眼视景画面显示分辨率应不低于 1200（像素）×1080（像素），

画面显示速率应不小于每秒 60帧，视场角应不小于 100°。 

6.3.4.2 支持跟踪的虚拟现实头戴式显示设备应至少支持 3自由度，宜支持 6自由度。 

6.4 动感模拟装置与辅助训练智能组件 

6.4.1 动感模拟装置 

6.4.1.1 动感模拟装置工作电压为 220V 或 380V，控制电压为 24V，额定载质量应不小于 300kg。 

6.4.1.2 动感模拟装置单个自由度的运动性能应符合表 2中对应项的要求。 

 表 2 动感模拟运动性能列表 

自由度 幅度 速度 加速度 

仰俯 ≥±8° ≥ 20°/s 100°/s
2
 

侧倾 ≥±8° ≥ 20°/s 100°/s
2
 

偏航 ≥±8° ≥ 20°/s 100°/s
2
 

升降 ≥±100mm ≥ 200 mm/s ≥ 0.3g 

纵向平移 ≥±100mm ≥ 200 mm/s ≥ 0.3g 

横向平移 ≥±100mm ≥ 200 mm/s ≥ 0.3g 

6.4.2 辅助训练智能组件 
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6.4.2.1 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜配置驾驶人注视特征追踪、驾驶人生理数据采集的装

置。 

6.4.2.2 驾驶人注视特征追踪器的注视数据输出频率应不小于 50 Hz，追踪驾驶人的水平视角范围应

至少与视景显示画面的水平视景视角一致。 

6.5 培训过程信息记录系统 

6.5.1 驾驶操作信息记录系统 

互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应配置传感器和操作信息采集装置，记录学员模拟驾驶操作或

/和提示错误模拟驾驶操作的信息。 

6.5.2 模拟训练计时终端 

6.5.2.1 有模拟训练学时规定的，各型汽车驾驶培训模拟器应配置模拟训练计时终端。模拟训练计时

终端可以与汽车驾驶培训模拟器独立或者一体化设置，互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜进行一体

化设置。 

6.5.2.2 与汽车驾驶培训模拟器独立设置的模拟训练计时终端应符合 JT/T 1302.1-2019 中 4.1.1、

4.1.2、6.1 的要求。模拟训练计时功能与汽车驾驶培训模拟器一体化设置的，汽车驾驶培训模拟器应

具有符合 JT/T 1302.1-2019 中 4.1.1、4.1.2 要求的功能模块，且功能模块应满足 JT/T 1302.1-2019

中 6.1.2、6.1.3 的要求。 

7 功能要求 

7.1 各型汽车驾驶培训模拟器功能要求 

各型汽车驾驶培训模拟器的功能应符合表 3的要求。 

表 3 各型汽车驾驶培训模拟器的功能要求 

序号 功 能 非互动型（Ⅰ级) 互动型(Ⅱ级) 动感型(Ⅲ级) 

1 

驾驶操作

功能 

启动 √ √ √ 

2 熄火 √ √ √ 

3 未规范使用安全带报警 √ √ √ 

4 
离合 

模拟手动挡变速器 √ √ √ 

5 模拟自动挡变速器 × × × 

6 转向 √ √ √ 

7 行车制动 ○ √ √ 

8 驻车制动 ○ √ √ 

9 加速和减速 ○ √ √ 

10 换挡 √ √ √ 

11 鸣笛 √ √ √ 

12 刮水器刮动 ○ √ √ 

13 照明、信号灯光变化 ○ √ √ 

14 教学项目与教学内容 √ √ √ 
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表 3 各型汽车驾驶培训模拟器的功能要求（续） 

序号 功 能 非互动型（Ⅰ级) 互动型(Ⅱ级) 动感型(Ⅲ级) 

15 
驾驶视景

与语音引

导 

驾驶场景 √ √ √ 

16 交通环境声音模拟 ○ √ √ 

17 语音引导与语音识别 ○ √ √ 

18 错误驾驶操作提示 × √ √ 

19 
模拟器动

感与操作

响应 

模拟器动感运动 × × √ 

20 模拟器动力特性 × √ √ 

21 操作响应 ○ √ √ 

22 
培训过程

信息记录

与评价 

培训过程信息记录与传输 × √ √ 

23 培训计时管理 √ √ √ 

24 驾驶过程评价 ○ √ √ 

25 驾驶过程回放 × √ √ 

注：“√”表示必备；“○”表示可选，“×”表示无须具备。 

7.2 驾驶操作功能 

7.2.1 启动 

7.2.1.1 接通点火开关，电气线路通电，应有发动机启动声音，发动机转速表指针应指向怠速转速。 

7.2.1.2 训练中途因发动机熄火重新启动的，驾驶场景因与模拟器熄火时的场景保持一致。 

7.2.2 熄火 

关闭点火开关，应有发动机熄火的声音，发动机转速表指针应回到零位，驾驶场景处于静止状态且

不应切换。 

7.2.3 未规范使用安全带报警 

模拟器启动时学员未系安全带或模拟驾驶培训中途学员解开安全带，仪表盘中的安全带指示灯应闪

烁，并有提示音报警。 

7.2.4 离合 

7.2.4.1 模拟手动挡变速器的，应具有离合器使用功能，并满足以下要求： 

a) 起步操作时，若抬离合器踏板过快，系统应自动熄火； 

b) 模拟驾驶运行中，踩下离合器踏板后，互动视景应呈现相应速度变化。 

7.2.5 转向 

7.2.5.1 转向盘转向角越大，转向力矩应不断增加。 

7.2.5.2 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器在模拟驾驶运行中转动转向盘，互动视景应同步变化。 

7.2.6 行车制动 

模拟驾驶运行中，踩下制动踏板，互动视景应同步减慢变化，发动机转速表、车速表指针应呈同步

减速变化。紧急制动时，应有急促的制动声。 

7.2.7 驻车制动 
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    汽车驻车制动作用时，仪表应亮起驻车制动指示灯。 

7.2.8 加速和减速 

7.2.8.1 踩下加速踏板，互动视景应跟随加快变化，发动机声音、发动机转速表、车速表指针应呈加

速变化。 

7.2.8.2 抬起加速踏板，互动视景应跟随减慢变化，发动机声音、发动机转速表、车速表指针应呈减

速变化。 

7.2.9 换挡 

7.2.9.1 模拟手动挡变速器时，挡位应能与离合器配合实现逐级换挡；模拟自动挡变速器时，应先踩

制动踏板才能摘除驻车挡。 

7.2.9.2 换挡正确后，互动视景速度呈—致变化。 

7.2.10 鸣笛 

按下喇叭按钮时，扬声器发声。松开喇叭按钮时，扬声器声音立即停止。 

7.2.11 刮水器刮动 

    拨动刮水器开关，互动视景中的刮水器刮条应双向刮动。 

7.2.12 照明、信号灯光变化 

7.2.12.1 拨动远光灯与近光灯开关，互动视景中应有远光与近光相应变化。 

7.2.12.2 拨动转向指示灯操纵杆，转向指示灯应闪烁并有“咔哒”的提示音。在驾驶过程转向盘回正

时，转向指示灯操纵杆应随之回到中位，转向指示灯熄灭，转向提示音立即停止。 

7.3 教学项目与教学内容 

7.3.1 教学项目 

非互动型汽车驾驶培训模拟器应能支持学员进行基础驾驶训练。互动型和动感型汽车驾驶培训模拟

器应能支持学员进行基础驾驶训练、一般道路驾驶训练、特殊天气条件和恶劣条件下的驾驶训练、山区

道路驾驶训练、高速公路驾驶训练以及预见性驾驶与应急处置能力训练等教学项目。 

7.3.2 教学内容 

7.3.2.1 基础驾驶训练项目应包括操纵装置的规范操作、起步前车辆检查与调整以及起步、变速、换

挡、停车等教学内容。 

7.3.2.2 一般道路驾驶训练项目应包括跟车行驶、变更车道、会车、超车、掉头、倒车、靠边停车、

通过路口、通过人行横道、通过学校区域和公共汽车站、行驶位置和路线以及夜间驾驶等教学内容。 

7.3.2.3 特殊天气条件和恶劣条件下的驾驶训练项目应包括雨雾天气、冰雪路面、泥泞道路等条件下

的驾驶训练内容。 

7.3.2.4 山区道路驾驶训练项目应包括山路跟车行驶、会车、超车以及坡道、弯道和隧道驾驶等教学

内容。 

7.3.2.5 高速公路驾驶模拟训练项目应包括驶入高速公路、高速公路行驶、隧道驾驶、安全停车等教

学内容。 

7.3.2.6 可按照 JT/T 916 的要求设置预见性驾驶与应急处置能力训练内容。 



JT/T 378—XXXX 

11 

7.4 驾驶视景与语音引导 

7.4.1 驾驶场景 

7.4.1.1 汽车驾驶培训模拟器的驾驶场景应根据表 4 中的教学项目和教学内容编排，每个驾驶教学内

容相对独立。驾驶场景的设计应符合附录 A的要求。 

表 4 驾驶模拟器的教学项目、教学内容及驾驶场景与功能要求 

教学

项目 

教学 

内容 
驾驶场景要求 训练功能要求 

基 础

驾 驶

训 练 

操纵装置的

规范操作 
宜有相应驾驶操作的教学视频 

a) 应能训练学员规范操作转向盘、变速器操纵杆、行车

制动装置、驻车制动装置、加速踏板； 

b) 模拟手动挡变速器的，应能支持学员进行离合器踏板

的规范操作训练； 

c) 应能支持学员进行照明和信号装置的规范操作训练； 

d) 应能支持学员进行点火开关、刮水器开关、空调开关、

喇叭等操纵装置的规范操作训练 

起步前车辆

检查与调整 
宜有相应规范驾驶操作的教学视频 

a) 应能支持学员进行座椅和头枕位置调整以及系、松安

全带的规范操作训练； 

b) 应能支持学员进行操纵装置检查、起动发动机、仪表

检查、停熄发动机等的规范操作训练 

起步、变速、

换挡、停车 

宜有相应规范驾驶操作的教学视频或

者提供低交通流量的道路网训练场

景，能引导学员驾驶汽车完成起步、

变速、换挡、停车 

a) 应能训练学员规范进行汽车起步、变速、换挡、停车； 

b) 应能训练学员起步和停车前正确观察后方、侧方交通

情况； 

c) 互动型和动感型驾驶模拟器应能判别驾驶过程中学

员出现不系安全带、高挡起步、换挡未踩离合器、行

驶中熄火等错误行为 
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表 4 驾驶模拟器的教学项目、教学内容及驾驶场景与功能要求（续） 

教学

项目 

教学 

内容 
驾驶场景要求 训练功能要求 

一 般

道 路

驾 驶

训练 

跟车行驶、

变更车道、

会车、超车、

掉头、行驶

位置和路线 

应提供城市道路网训练场景，其中应

包括双向两车道及以上车道的道路、

允许掉头的交叉口、弯道、坡道及正

常行驶的车辆，能引导学员驾驶汽车

完成跟车行驶、变更车道、会车、超

车、让超车、掉头，完成行驶位置和

路线的正确选择 

a) 应能训练学员跟车行驶的规范操作，包括跟车时合理

控制跟车速度、保持跟车距离； 

b) 应能训练学员变更车道的规范操作，包括变更车道时

正确观察、判断安全距离，正确使用灯光信号，平稳

变更车道、汇入车流； 

c) 应能训练学员会车的规范操作，包括会车前降低车

速，正确判断会车地点，与对方车辆保持安全间距； 

d) 应能训练学员超车的规范操作，包括超车前观察被超

越车辆动态，正确使用灯光信号，超车中保持与被超

越车辆安全间距以及超车后驶回原车道； 

e) 应能训练学员让超车的规范操作，包括观察后方车辆

动态，合理控制车速、正确使用灯光信号等让超车； 

f) 应能训练学员掉头的规范操作，包括掉头前观察交通

状况，正确选择掉头地点，安全掉头； 

g) 应能训练学员辨识和遵守交通标志标线，在直线路

段、交叉路口、弯道和坡道等路段正确选择行驶位置

和路线； 

h) 应能判别驾驶过程中学员出现逆向行驶、闯红灯、闯

黄灯、违反禁行规定通行、迟开转向灯、发生撞车、

触碰行人等错误行为 

倒车、靠边

停车 

应提供倒车、停车训练场景，能引导

学员驾驶汽车完成顺位停车、S 形倒

车入位、L 形倒车入位 

a) 应能训练学员规范进行顺位停车、L 形倒车入位、S

形倒车入位； 

b) 应能训练学员倒车过程中正确观察周边交通情况； 

c) 应能判别驾驶过程中学员出现触碰行人、车辆向前行

驶时切到倒挡等错误行为 

通过路口、

人行横道、

学校区域 

和公共汽 

车站 

应提供城市道路网训练场景，其中应

包括双向两车道及以上车道的交叉路

口、人行横道、路侧分布有学校和公

交车站，能引导学员直行通过路口、

路口转弯以及安全通过人行横道、学

校区域和公共汽车站 

a) 应能训练学员通过路口的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线，减速或停车观察，正确使用灯光信号，

直行通过路口，左、右转弯通过路口； 

b) 应能训练学员通过人行横道的规范操作，包括辨识和

遵守交通标志标线，减速或停车让行； 

c) 应能训练学员通过学校区域的规范操作，包括辨识和

遵守交通标志标线，提前减速并观察路侧行人的动

态，安全通过； 

d) 应能训练学员通过公共汽车站的规范操作，包括辨识

和遵守交通标志标线，提前减速并观察进出公共汽车

站的车辆动态、上下车乘客动态，安全通过； 

e) 应能判别驾驶过程中学员出现触碰行人、发生撞车、

超速等错误行为 
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表 4 驾驶模拟器的教学项目、教学内容及驾驶场景与功能要求（续） 

教学

项目 

教学 

内容 
驾驶场景要求 训练功能要求 

一 般

道 路

驾 驶

训练 

夜间驾驶 

a) 应呈现 10 lux 以下、50-500 lux

不同光照度变化； 

b) 应提供道路网训练场景，其中应包

括双向两车道及以上车道的道路、

人行横道、无交通信号灯控制的交

叉路口、急弯路段、坡路、拱桥，

能引导学员起步、跟车行驶、变更

车道、会车、超车、通过人行横道

和交叉路口、通过急弯、通过坡路、

通过拱桥 

a) 应能训练学员夜间正确使用灯光、辨识和遵守交通标

志标线、选择行驶路线、合理控制车速、保持安全距

离 

b) 应能判别驾驶过程中学员出现夜间行驶未开前照灯、

夜间会车未切换成近光灯、超速行驶等错误行为 

特 殊

天 气

条 件

和 恶

劣 条

件 下

的 驾

驶 训

练 

雨雾天气条

件下驾驶训

练 

a) 应呈现小雨、中雨、大雨的雨量、

声音、能见度变化； 

b) 应呈现轻雾、中雾、大雾的能见度

变化； 

c) 车辆的制动距离应大于干燥路面

行驶时的制动距离； 

d) 采用紧急转向时，应能模拟车辆侧

滑及甩尾的行驶效果 

a) 应能训练学员雨雾天气条件下正确使用灯光、辨识和

遵守交通标志标线、合理控制车速、保持安全距离； 

b) 应能判别刮水器是否正确使用； 

c) 应能判别雾灯、示廓灯、前照灯、危险警告信号灯是

否正确使用 

冰雪路面条

件下驾驶训

练 

a) 应呈现小雪、中雪、大雪的雪量、

能见度变化； 

b) 车辆的制动距离应大于干燥路面

行驶时的制动距离； 

c) 采用紧急转向与制动时，应能模拟

车辆侧滑及甩尾的行驶效果 

a) 应能训练学员在冰雪路面条件下辨识和遵守交通标

志标线、选择行驶路线、合理控制车速、保持安全距

离； 

b) 应能判别是否使用低速挡平稳行驶； 

c) 应能判别是否采用急加速、急转向、急制动等错误行

为 

泥泞道路条

件下驾驶训

练 

a) 车辆的制动距离应大于干燥路面

行驶时的制动距离； 

b) 转向时，应能模拟车辆侧滑及甩尾

的行驶效果 

a) 应能训练学员在泥泞道路条件下选择行驶路线、合理

控制车速、保持安全距离； 

b) 应能判别是否使用低速挡平稳通过； 

c) 应能判别在湿滑路前，是否减速； 

d) 应能判别是否采用急加速、急制动等错误行为 

山 区

道 路

驾 驶

训练 

山路跟车时

的安全驾驶 

山区道路环境下，应能引导驾驶学员

驾驶车辆跟随其前方车辆行驶 

a) 应能训练学员山路跟车行驶的规范操作，包括跟车时

合理控制跟车速度、保持跟车距离； 

b) 应能判别未保持安全车距的错误行为 
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表 4 驾驶模拟器的教学项目、教学内容及驾驶场景与功能要求（续） 

教学

项目 

教学 

内容 
驾驶场景要求 训练功能要求 

山 区

道 路

驾 驶

训练 

山路超车时

的安全驾驶 

山区道路环境下，应能引导驾驶学员

驾驶车辆超越前方车辆行驶或其他车

辆超车 

a) 应能训练学员山路超车的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线、超车前观察被超越车辆动态、正确使

用灯光信号、超车中保持与被超越车辆安全间距以及

超车后驶回原车道； 

b) 应能训练学员山路让超车的规范操作，包括观察后方

车辆动态、合理控制车速、正确使用灯光信号等让超

车； 

c) 应能判别是否存在弯道处超车的错误行为 

山路会车时

的安全驾驶 

山区道路环境下，应能引导驾驶学员

驾驶车辆进行直线路段会车、转弯路

段会车、狭窄路段会车 

a) 应能训练学员山路会车的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线、会车前降低车速、山路会车让行、正

确判断会车地点、与对方车辆保持安全间距； 

b) 应能判别未保持安全车距的错误行为； 

c) 应能判别未让上坡车辆先行的错误行为； 

d) 应能判别未让不靠山体一方先行的错误行为 

山路坡道的

安全驾驶 

山区道路环境下，应能引导驾驶学员

驾驶车辆行驶通过上坡路段和下坡路

段以及连续下坡路段 

a) 应能训练学员山路坡道的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线、选择行驶路线、坡道跟车行驶、坡道

会车让行、下坡控制车速； 

b) 应能判别下坡路段未减速行驶的错误行为； 

c) 应能判别驶近坡顶时未松开加速踏板的错误行为 

山路弯道的

安全驾驶 

山区道路环境下，应能引导驾驶学员

驾驶车辆行驶通过连续山区急弯道路

段 

a) 应能训练学员山路弯道的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线、选择行驶路线、正确使用喇叭和灯光

信号、合理控制车速、弯道会车； 

b) 应能判别进入弯道前未减速至通过弯道所需的速度

的错误行为； 

c) 应能判别弯道内占用对方车道的错误行为； 

d) 应能判别转弯过程车轮轧弯道中心线或道路边缘线

的错误行为； 

e) 应能判别进入弯道前未鸣喇叭的错误行为 

山路隧道的

安全驾驶 

白天，山区道路环境下驾驶，应引导

车辆驾驶通过包括一个 1000m 以上的

隧道以及连续隧道路段 

a) 应能训练学员通过隧道的规范操作，包括辨识和遵守

交通标志标线、正确使用喇叭和灯光信号、合理控制

车速、保持安全距离； 

b) 应能判别驶抵隧道时未减速或未开启前照灯的错误

行为； 

c) 应能判别驶入隧道后不按规定车道行驶、变更车道的

错误行为； 

d) 应能判别驶抵隧道入（出）口时未鸣喇叭的错误行为 
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表 4 驾驶模拟器的教学项目、教学内容及驾驶场景与功能要求（续） 

教学项

目 

教学 

内容 
驾驶场景要求 训练功能要求 

a) 高

高速公

路驾驶

训练 

安全驶入高

速公路训练 

a) 高速公路环境下驾驶，应引导车

辆由入口匝道驾驶进入高速公

路； 

b) 高速公路环境下驾驶，应引导车

辆由加速车道汇入高速公路 

a) 应能训练学员驶入高速公路的规范操作，包括辨识

和遵守交通标志标线、汇入车流前观察侧面和后方

情况、正确使用灯光信息、加速车道充分加速后汇

入高速公路； 

b) 应能够判别在加速车道未充分加速汇入高速公路的

错误行为； 

c) 应能判别变更车道时未正确使用灯光的错误行为 

高速公路安

全驾驶训练 

a) 白天，高速公路环境下驾驶，应

引导车辆跟车行驶、变更车道、

超车； 

b) 夜间，高速公路环境下驾驶，应

引导车辆跟车行驶、变更车道、

超车； 

c) 白天，高速公路环境下驾驶，应

引导车辆驾驶通过包括一个 500m

以上的隧道 

a) 应能训练学员白天和夜间高速公路行车的规范操

作，包括辨识和遵守交通标志标线、正确使用灯光

信号、合理控制车速、保持安全距离、变更车道、

超车和让超车； 

b) 应能训练学员通过隧道的规范操作，包括辨识和遵

守交通标志标线、正确使用喇叭和灯光信息、合理

控制车速、保持安全距离； 

c) 应能判别驶抵隧道时未减速或未开启前照灯的错误

行为； 

d) 应能判别驶入隧道后不按规定车道行驶、变更车道

的错误行为； 

e) 应能判别驶抵隧道入（出）口时未鸣喇叭的错误行

为 

高速公路安

全停车训练 

正常驾驶过程中，指示驾驶员因遇车

辆故障需停车检查 

a) 应能训练学员在高速公路停车的规范操作，包括选

择安全停车区停车、停车后开启灯光信号； 

b) 应能够判别未将机动车停靠安全停车区的错误行

为； 

c) 应能判别停车后未开启危险警告信号灯的错误行为 

预见性

驾驶与

应急处

置能力

训练 

预见性驾驶

训练 

可按照 JT/T 916 的要求结合教学内

容设置相应的驾驶场景 

应能训练学员安全意识和预见性驾驶能力，包括辨

识和遵守交通标志标线、观察和辨识危险、选择行驶路

线和位置、正确使用喇叭和灯光信号、合理控制车速等 

应急处置能

力训练 

应能训练学员在制动失效、车辆爆胎等紧急情况下

的处置能力 

7.4.1.2 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应提供方便灵活的接口，供学员动态配置驾驶训练内容

及驾驶场景。 

7.4.1.3 模拟器的后视镜应能为学员呈现与虚拟视景相一致的场景画面。 

7.4.1.4 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜具有车辆前方空间标尺功能，标识自车与前方参照物

之间的距离。 

7.4.1.5 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜具有空中俯视观察自车及周边交通情况的视景窗口。 
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7.4.1.6 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜能将汽车模型任意部件透明化，展示车辆转向盘转角

与轮胎角度变换之间的联动关系，以及车辆所处的场景位置和行驶过程中车辆与路面、车辆与障碍物之

间的位置关系。 

7.4.2 交通环境声音模拟 

应能模拟驾驶场景中其他车辆的行驶声和喇叭声、雨声和雷声以及撞车时的声音。 

7.4.3 语音引导与语音识别 

7.4.3.1 应具有语音引导功能，在模拟道路驾驶时能按照特定场景要求对学员的行进路线、行驶速度

以及驾驶状态进行语音引导。 

7.4.3.2 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜具有语音识别功能，在训练时宜能通过语音识别实现

学员的指令在驾驶模拟器中的功能响应。 

7.4.4 错误驾驶操作提示 

7.4.4.1 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应具有实时提示学员错误驾驶操作的功能，在模拟驾驶

运行中应能实时提示学员的错误驾驶操作。 

7.4.4.2 学员错误驾驶操作提示实时性时间应不超过 1s，错误驾驶操作提示基本内容参照附录 B的要

求。 

7.5 模拟器动感与操作响应 

7.5.1 模拟器动感运动 

动感型汽车驾驶培训模拟器应能在横滚、俯仰、偏航、升降、纵向平移、侧向平移等六自由度中任

意选择组合，形成不同自由度的动感模拟，实现模拟行车过程中的制动、加速、碰撞、侧倾、颠簸、上

坡、下坡等动感效果。 

7.5.2 模拟器动力特性 

互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应能模拟汽车动力特性，并满足以下要求： 

a) 应能达到与所模拟汽车的动力学特性一致的运动效果，包括加减速、转向、颠簸等。 

b) 在不同路面条件下，应能模拟打滑、甩尾、侧滑等特殊效果。 

c) 在与其它车辆发生碰撞时，应能使学员有真实的碰撞感受。 

7.5.3 模拟器操作响应 

互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器在模拟驾驶运行时，操纵装置的操作与视景显示及视景声音响

应的滞后时间差应不大于20 ms。 

7.6 培训过程信息记录与评价 

7.6.1 培训过程信息记录与传输 

7.6.1.1 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应能全过程记录和存储车辆运动特征信息、学员的操作

行为特征信息（含学员错误驾驶操作的次数和类型）及相应的场景特征信息。 

7.6.1.2 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器宜能将学员模拟驾驶操作或/和提示错误模拟驾驶操作

的信息与驾驶场景特征信息同步关联记录。 

7.6.1.3 模拟驾驶运行中，宜能追踪和记录驾驶人的注视目标、注视时间等注视特征信息。 
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7.6.1.4 驾驶训练过程信息传输应满足以下要求： 

a) 应能通过通信网络将系统采集、存储的训练过程信息按约定上传，或者通过存储介质本地采集

系统存储的训练过程信息； 

b) 通过通信网络或者存储介质采集和传输系统存储的训练过程信息时，应有防止所采集的信息被

篡改的技术手段； 

c) 通过存储介质采集培训信息的，应支持信息重复采集。 

7.6.2 培训计时管理 

7.6.2.1 有模拟训练学时规定的，模拟训练计时终端应具有符合 JT/T 1302.1 要求的签到和签退、培

训信息采集和存储、数据显示、信息查询、参数设置、计时培训管理功能。 

7.6.2.2 有模拟训练学时规定的，模拟训练计时终端应能采集和存储培训机构编号、教练员编号、训

练者编号、教学项目、教学内容、签到时间、签退时间和培训时长等培训信息，采集和存储的培训信息

内容、格式以及培训信息传输应符合 JT/T 1302.1 的要求。 

7.6.2.3 有模拟训练学时规定的，在训练者签到训练时，应能准确记录训练者训练内容的有效训练时

长。下列情形不计入训练者的有效训练时长，并予以提示： 

a) 训练者签到或训练过程中身份验证失败，验证失败提示后的时长； 

b) 模拟训练过程中，模拟训练车速为零的连续时间超过预设值，超出部分的时长；； 

c) 训练者日累计有效训练时长超过预设值的，超出部分的时长。 

7.6.2.4 应能支持对训练者进行下列训练行为管理，并进行相应的提示： 

a) 同一终端设备同一时刻出现两名训练者签到训练的，能自动签退前者； 

b) 训练者签到后，未选择训练项目或者训练车速为零的连续时间超过预设值时，应能自动签退训

练者，并予以提示。 

7.6.3 驾驶过程评价 

7.6.3.1 互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器应具有驾驶过程评价功能，在模拟驾驶训练结束后，应

能对学员在驾驶过程中出现的错误操作或行为进行统计分析，并在屏幕上显示分析结果。宜具有评价结

果打印输出功能。 

7.6.3.2 在模拟驾驶训练结束后，宜能根据驾驶过程评价结果为学员提供针对性的训练内容指导。 

7.6.4 驾驶过程回放 

互动型和动感型汽车驾驶培训模拟器在模拟驾驶训练结束后，可为学员提供所训练内容的驾驶过程

回放。 

8 试验方法 

8.1 外观和结构 

8.1.1 汽车驾驶培训模拟器外观及驾驶座舱系统的车门、座椅、后视镜、仪表盘和扬声器按 GB/T 5095.2

试验 la、试验 lb、试验 lc 规定进行检查，应符合 5.1、6.2.1～6.2.4、6.2.11、6.2.18 的要求。 

8.1.2 离合器踏板、制动踏板、加速踏板的踏板力以及转向盘、变速器操纵杆、驻车制动操纵装置操

纵力应使用测力计进行测试，应符合 6.2.5～6.2.10 的要求。 

8.1.3 喇叭按钮、点火开关、刮水器开关、空调开关、照明灯开关和信号灯开关按 GB/T 5095.2 试验

lc 规定进行检查，应符合 6.2.12～6.2.17 的要求。 
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8.1.4 接通电源，模拟器正常工作，以座椅中心位置为零点位测量显示屏（幕）显示画面的水平视景

视角，应分别符合 6.3.2、6.3.3 的要求。 

8.1.5 单视景和多视景显示屏（幕）以及虚拟现实头戴式显示设备产品说明书标注的画面显示速率、

图像分辨率以及头戴式显示设备支持的自由度应符合 6.3.2、6.3.3、6.3.4 的要求。 

8.1.6 驾驶模拟器说明书标注的动感模拟装置自由度及运动性能应符合 6.4.1.2 的要求。 

8.1.7 模拟训练计时终端按 JT/T 1302.1 的要求进行测试，应符合 6.5.2 的要求。 

8.2 工作电源 

在电源和被试机之间接入电压和频率可调装置，按表 5所列的组合进行试验，系统应工作正常。 

表 5 工作电源 

组 合 
标 准 值 

电源电压（V） 频率（Hz） 持续时间（min） 

1 220 50 ≥20 

2 198 48 ≥20 

3 198 52 ≥20 

4 242 48 ≥20 

5 242 52 ≥20 

8.3 绝缘电阻 

    按 GB/T 5095.2 试验 3a 规定测量驾驶座舱的绝缘电阻，应符合 5.4 的要求。 

8.4 抗电强度 

    去除驾驶座舱内部电路，在输入端和保护地之间接上调压变压器，调节输入电压至 1500V、50Hz，

持续时间 1min，绝缘层无击穿或飞弧现象。 

8.5 操纵机件噪声 

   启动模拟器，稳定运转时，模拟器操纵、运动机件产生的声音应符合 5.6 的要求。 

8.6 振动适应性 

按照GB/T 2423.48中的振动-正弦拍频法进行试验，应符合5.7的要求。 

8.7 功能试验 

8.7.1 驾驶操作功能 

8.7.1.1 在额定电压条件下启动模拟器，稳定运转 5min、切断电源、停止运转，反复三次。运转过程

中同时耳听发动机声音变化，检查模拟器有无杂音、局部发热、机件脱落等异常现象，启动和熄火功能

应满足 7.2.1、7.2.2 的要求。 

8.7.1.2 接通电源，选择互动式模拟驾驶教学内容进行试验，各操纵机件功能、交通环境声音模拟功

能和语言引导、错误驾驶操作提示功能应符合 7.2.3～7.2.12、7.4.2、7.4.3、7.4.4 的要求。 

8.7.2 教学项目与教学内容 

接通电源，模拟器正常工作，检查驾驶模拟器的教学项目、教学内容应符合7.3.1、7.3.2的要求。 
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8.7.3 驾驶视景与语言引导 

8.7.3.1 接通电源，模拟器正常工作，各项教学内容对应的驾驶场景、训练场景配置以及后视镜显示

等功能应符合 7.4.1.1～7.4.1.3 的要求。 

8.7.3.2 接通电源，模拟器正常工作，选择互动式模拟驾驶教学内容进行试验，交通环境声音模拟和

语言引导等功能应符合 7.4.2、7.4.3 的要求。 

8.7.3.3 接通电源，模拟器正常工作，选择互动式模拟驾驶教学内容进行试验，选择任意三种错误操

作，检查错误操作提示方式及其提示速度，应符合 7.4.4 的要求。 

8.7.4 模拟器动感与操作响应 

8.7.4.1 接通电源，选择互动式模拟驾驶教学内容进行试验，模拟器动感运动和动力特性应符合

7.5.1、7.5.2 的要求。 

8.7.4.2 用示波器观察信号输出，结果应符合 7.5.3 的要求。 

8.7.5 培训过程信息记录与评价 

8.7.5.1 接通电源，模拟器正常工作，选择互动式模拟驾驶教学内容进行模拟培训 5min，将系统存储

的数据读入测试软件中，检查结果应符合 7.6.1 的要求。 

8.7.5.2 按照 JT/T 1302.1 要求对模拟训练计时终端计时管理功能进行测试，检查结果应符合 7.6.2

的要求。 

8.7.5.3 接通电源，模拟器正常工作，选择互动式模拟驾驶教学内容进行试验，驾驶过程评价和回放

功能应分别符合 7.6.3、7.6.4 的要求。 

9 检验规则 

9.1 检验分类和检验项目 

9.1.1 汽车驾驶培训模拟器检验分为型式检验和出厂检验。 

9.1.2 汽车驾驶培训模拟器各类检验项目按表 6规定。 

表 6 汽车驾驶培训模拟器检验项目 

序号 检验项目 要求条款 试验方法条款 型式检验 出厂检验 

1 外观和结构 5.1、6.2、6.3、

6.4、6.5 

8.1 √ √ 

2 工作电源 5.3 8.2 √ ○ 

3 绝缘电阻 5.4 8.3 √ ○ 

4 抗电强度 5.5 8.4 √ ○ 

5 操纵机件噪声 5.6 8.5 √ ○ 

6 振动适应性 5.7 8.6 √ ○ 

7 驾驶操作功能 7.2 8.7.1 √ √ 

8 教学项目与教学内容 7.3 8.7.2 √ √ 

9 驾驶视景与语音引导 7.4 8.7.3 √ √ 

10 模拟器动感与操作响应 7.5 8.7.4 √ √ 

11 培训过程信息记录与评价 7.6 8.7.5 √ √ 

注：“√”表示必做；“○”表示可选。 
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9.2 型式检验 

9.2.1 有下列情况之—时，应进行型式检验： 

a) 产品新设计试生产或新产品定型鉴定时； 

b) 老产品转厂生产时； 

c) 正式生产后，在设计、工艺或材料有重大改变，可能影响产品性能时； 

d) 产品停产—年以上，再次恢复生产时； 

e) 出厂检验结果与上次型式检验结果有明显差异时； 

f) 行业或用户提出进行型式检验的要求时。 

9.2.2 可采用汽车驾驶培训模拟器样机进行型式检验，其数量不少于两台。 

9.2.3 对所有抽取的样品进行型式检验的整个过程中，出现故障或不通过情况的处理流程: 

a) 检验中出现故障或任—项没有通过时，应查明故障原因，排除故障，提出分析报告，经修复后

应重新做该项目检验，然后再顺序做其他各项检验； 

b) 若再次出现故障或某项目没有通过时，再查明故障原因，提出故障分析报告，再经修复后则应

重新进行各项型式检验； 

c) 第三次重新进行检验后又出现某—项没有通过时，则型式检验不合格。 

9.3 出厂检验 

9.3.1 产品在出厂前，应按出厂检验项目进行出厂检验，检验中出现任何—项不合格时，应返修后重

新进行检验。若复检再次出现任一项不合格时，该台产品则为不合格产品。 

9.3.2 出厂检验合格后，应出具合格标识。 

10 标志、包装、运输和储存 

10.1 标志 

10.1.1 每台产品应有产品标牌，并固定在正面明显部位。标牌应包括下列内容： 

a) 产品名称、型号； 

 b) 产品标准编号； 

 c) 出厂日期或生产批号； 

 d) 电源电压、频率、额定功率； 

 e) 制造厂名称。 

10.2 包装 

10.2.1 产品包装箱应有防潮、防尘、防震措施。产品包装箱外应有“小心轻放”“向上”“防潮”等

符合 GB/T 191 要求的运输标志及下列内容，不应因运输条件和自然条件而褪色、脱落： 

     a) 产品名称 、型号； 

     b) 外形尺寸(长×宽×高)； 

     c) 净重、毛重； 

     d) 出厂日期或生产批号； 

     e) 制造厂名称、地址。 

10.2.2 包装箱内应附有产品使用说明书、装箱清单及检验合格证。检验合格证上应有下列内容: 

     a) 制造厂名称； 

     b) 产品名称及型号； 
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     c) 执行产品标准编号； 

     d) 检验项目及其结果或检验结论； 

     e) 检验日期、检验员签名或检验员代号。 

10.2.3 包装后的产品应符合运输要求。 

10.3 运输 

    产品运输途中不得露天放置，不允许和易燃、易爆、易腐蚀的物品—同装运。 

10.4 储存 

产品应储存在室内，环境温度为0℃～50℃，相对湿度不大于85%，室内无腐蚀性气体，无易燃、易

爆品，不受灰尘、雨和雪的侵害。 
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附 录 A 

（规范性） 

汽车驾驶培训模拟器驾驶场景设计要求 

A.1 视景画面应清晰，无抖动、无漂移。 

A.2 视景道路线形设置应符合 JTG D20 的要求。 

A.3 模拟道路驾驶训练视景中应设有道路交通标志和标线，道路交通标志和标线应满足以下要求： 

a) 禁令标志、警告标志、指示标志、指路标志和道路交通标志设置的内容、形状、颜色应符合GB 

5768.2的要求； 

b) 道路交通标线的设置内容、形状、颜色应符合GB 5768.3的要求； 

c) 作业区道路交通标志和标线应符合GB 5768.4的要求； 

d) 限制速度标志设置应符合GB 5768.5的要求； 

e) 铁路道口道路交通标志和标线应符合GB 5768.6的要求； 

f) 非机动车和行人道路交通标志和标线应符合GB 5768.7的要求； 

g) 学校区域道路交通标志和标线应符合GB 5768.8的要求。 

A.4 视景系统场景设计应包括城市道路、山区道路、乡村道路、高速公路、湿滑道路、冰雪道路等不同

道路条件下的场景。 

A.5 驾驶视景中应有晴天、阴天、雨天、雾天、冰雪天等多种天气效果，并且能够模拟出白天、夜间的

光照视觉效果。 

A.6 视景系统中应包括主车和其它机动车、非机动车、行人等运动元素，其它机动车、非机动车和行人

的行为应能控制，以模拟各种道路场景下的交通路况。 

A.7 危险交通事件应与道路环境、交通流等要素相匹配，触发自然，运行流畅。应针对不同道路交通环

境选择典型危险交通事件，危险交通事件的平均密度不应少于 1个/Km。 

A.8 视景采用教学视频的，应满足以下要求： 

a) 教学示范操作者应着装整齐，举止文明，行为端庄，示范操作应动作规范； 

b) 示范车辆应清洁完备，示范车辆行驶应符合道路交通安全法律法规要求； 

C) 视景内容应使用普通话讲解，语言准确，通俗易懂，专业术语规范，且与操作动作配合，与画

面同步。 
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附 录 B 

（资料性） 

汽车驾驶培训模拟器驾驶训练基本错误操作项目 

B.1 违法操作项目 

a) 未系好安全带； 

b) 未正确使用方向指示灯； 

c) 超速行驶； 

d) 逆向行驶； 

e) 在高速公路低于规定最低时速行驶； 

f) 违反道路交通信号灯通行； 

g) 违法停车； 

h) 连续变更两条及以上车道； 

i) 会车时未按规定让行； 

j) 违法超车； 

k) 违法掉头； 

l) 违反禁行规定通行； 

m) 占用应急车道通行； 

n) 违禁驶入铁路道口； 

o) 违禁右转弯； 

p) 违禁左转弯； 

q) 违禁直行； 

r) 不按导向车道行驶； 

s) 违禁鸣喇叭； 

t) 弯道和坡路违法驶入对向车道行驶； 

u) 行经人行横道、学校区域和公共汽车站未按规定减速； 

v) 临时停车未开启危险警告信号灯。 

B.2 不规范驾驶操作项目 

a) 起步未解除驻车制动； 

b) 高挡起步； 

c) 起步过猛； 

d) 偏离训练车道； 
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e) 未保持正确行车道； 

f) 车辆向前行驶时转换到倒挡； 

g) 换挡未踩离合器； 

h) 迟开方向指示灯； 

i) 下坡路段未挂入低速挡； 

j) 长时间骑压车道中心线行驶； 

k) 驶入高速公路前未充分加速； 

l) 高速行驶状态下急打方向； 

m) 冰雪路面、湿滑路面行驶急打方向； 

n) 驶近坡顶时未松开加速踏板； 

o) 夜间行驶未开车前灯； 

p) 夜间会车未切换成近光灯； 

q) 雨天不开雨刮器； 

r) 雾天不开雾灯； 

s) 停车不进行驻车制动； 

t) 行驶中突然熄火； 

u) 未按规定鸣喇叭； 

v) 雨天驾驶速度过快； 

w) 雪天驾驶速度过快； 

x) 雾天驾驶速度过快； 

y) 驶入隧道前未开启前照灯； 

z) 驶入隧道未提前减速； 

aa) 未保证安全距离情况下变更车道。 

B.3 发生安全事故操作项目 

a) 触碰行人； 

b) 发生撞车。 
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